kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z ich szczegolowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis oraz wskazaniem wiasciwych specyfikacii technicznych wykonania i odbiory
robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek przedmiarowych robot podstawowych
7.2. Opracowanie przedmiaru winno skladaé sie Z .

- Karty tytutowsj,

- Spisu dziatow przedmiaru robot,

- Tabeli przedmiaru robét.

7.2.1. Karta tytulowa powinna zawiera¢:

- Nazwe nadang zamowieniu przez Zamawiajacego,

- W zaleznosci od zakresu robét budowlanych objetych przedmiotem

zamowienia nazwy i kody grup, klas, kategorii robot

- adres obiektu budowlanego

- Nazwe | adres zamawiajgcego

- date opracowania

7.2.2. Spis dziatdw przedmiaru robét powinien przedstawia¢ podziat wszystkich robot budowlanych w
danym obiekcie na grupy robét wedtug Wspolnego Stownika Zamowien. W przypadku robét budowlanych
dotyczacych wielu obiektow, spisem dziatéw nalezy obja¢ dodatkowo podziaf cate] inwestycji na obiekty
budowlane. Grupa robot dotyczaca przygotowania terenu powinna stanowi¢ odrebny dziat przedmiaru dia
wszystkich obiektow

7.2.3. Tabele przedmiaru powinny zawiera¢ pozycje przedmiarowe odpowiadajace robotom podstawowym.
W tabelach przedmiaru robét nie uwzglednia sie robdt tymczasowych — robét ktére Sq projektowane |
wykonywane jako potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajacemu
| s usuwane po wykonaniu robét podstawowych, z wytaczeniem przypadkow, gdy istniejg uzasadnione
podstawy do ich odrebnego rozliczania,

7.3. Dla kazdej pozycji przedmiaru robét nalezy poda¢ nastepujgce informacie:

- numer pozycji przedmiaru,

- kod pozycji przedmiaru,

- numer specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych,

zawierajacej wymagania dla danej pozycji przedmiaru,

- Nazwe i opis pozycji przedmiaru oraz obliczenia jednostek miary dla pozycji

przedmiarowej,

- Jednostke miary, ktorej dotyczy pozycja przedmiaru,

- o8¢ jednostek miary pozycji przedmiaru. llogc jednostek miary podane w

przedmiarze powinny by¢ wyliczone na podstawie rysunkow w dokumentacii

projektowej, wylgcznie w sposob zgodny z zasadami podanymi w

specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych

7.3.0bmiar robot powinien byé Opracowany wedtug zasad obowiazujacych przy sporzadzaniu

przedmiaru robot.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét:

W zaleznosci od ustalen zawartych w specyfikacji technicznej, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonanym przez Zamawiajacego przy udziale Wykonawcy:

a) odbior robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu,

b) odbior czeSciowy

¢) odbiodr koncowy

d) odbiér pogwarancyjny

8.2. Odbiér robét zanikajacych.

Odbior robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacj ulegng zakryciu. Bedzie on dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korek i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru dokonuje
Zamawiajacy. Gotowo$¢ zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z jednoczesnym
powladomieniem Zamawiajaceqgo. Odbior powinien by¢ przeprowadzony niezwlocznie, lecz nie pdzniej niz
W ciggu trzech dni od daty wpisu do Dziennika Budowy i powiadamia o tym fakcie Zamawiajgcego. Jakos¢ |
llos¢ robot ulegajacych zakryciu Zamawiajacy na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikow
badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektows, specyfikacjq
techniczng robot i uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan



