2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do ich wbudowania byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosc | wiasciwos¢ do robot. Miejsca czasowego skfadowania
materialow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezell dokumentacja projektowa przewiduje mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatow w
wykonywanych robotach. Wykonawca powiadomi Zamawiajgcego o swoim zamierzeniu, co najmnigj 3
tygodnie przed uzyciem materialu lub w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badar
prowadzonych przez Zamawiajgcego. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byC pozniej
zmieniony bez zgody Zamawiajacego.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu, ktory nie spowoduije niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych robét. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé prowadzenie robét zgodnie z
zasadami okre$lonymi w dokumentacji projektowej, warunkach umowy. Sprzet bedacy wlasnoscig
Wykonawcy lub wynajety do wykonywania rob6t ma byC utrzymany w dobrym stanie technicznym i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska, przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania oraz przepisami BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplywaj g
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét | whasciwosc przewozonych

materiatow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaC prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i w terminie przewidzianym umowa. Przy ruchu po drogach
publicznych pojazdy beda speiniaé wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego. Wykonawca bedzie
na biezaco i na wlasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONYWANIE ROBOT

3.1. Ogélne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnosC z dokumentacja  projektowa,
wymaganiami specyfikacji technicznej, projektem organizacji robét. Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé
za dokladne wytyczenie w terenie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw rob6t zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Zamawiajacego. Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
Wyznaczeniu robot zostang, jesli wymagaé tego bedzie Zamawiajacy poprawione przez Wykonawce na
wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Zamawiajacego nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich prawidiowosé.

3.2. Wspbélpraca Zamawiajacego i Wykonawcy.

Zamawiajacy bedzie podejmowal decyzje w sprawach zwigzanych z interpretacjq dokumentacji projektowej
| specyfikacji technicznej oraz dotyczacych akceptaciji wypetniania warunkéw umowy przez Wykonawce.
Jest on rowniez upowazniony do kontroli wszystkich robdt i kontroli materiatéw dostarczonych na budowe
lub na niej produkowanych. Zamawiajacy powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie
te materialy i roboty, ktére nie spefniajg wymagar jakosciowych okreslonych w dokumentagji projektowe; |
specyfikacji technicznej. Polecenia Zamawiajgcego powinny byé wykonywane nie pozniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu pod grozba zatrzymania robot. Skutki z tego tytutu ponosi
Wykonawea.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i zasady kontroli jakosci robét.

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozong
Jakos¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole oraz jako$é materiatdw. Wykonawca musi



